
平成28年度 共同研究事業  

  

多種製品選別作業を省人化・省力化するロボットのための、分離装
置と判別装置を開発します。 

・山積みされた多種製品を個々に分離する装置の開発 

・対象物の位置・姿勢の計算と、その種類を判別する装置の開発 

廃棄物選別ロボットの開発 

研究参画機関：ウエノテックス（株）、新潟県工業技術総合研究所 

新潟県工業技術総合研究所 

研究概要 
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